
モジュール

F-RAT
フラット直角分岐モジュール

搬送物を上下動させない機構設計で、 
搬送物に衝撃や振動を加えないフラットでシンプルな直角分岐モジュールです。

No.M89

仕分ける
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〒679-0105　兵庫県加西市朝妻町1146-2
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Email：info@itohdenki.co.jp
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本紙内容は、予告なく変更することがあります。

MDRはマテハンの万能細胞

その他 モジュールのご紹介

id-PAC APSS id Rack ストレージ&パレット搬送
コンベヤ

近年、ロジスティクス分野、FA分野など、あらゆる業界の物流がIoT革命に向けて急速に変化し、
スピード物流、マスカスタマイゼーション対応・スマート工場化への取組がすすめられています。
MDR（POWER MOLLER）はそのすべてに対応できる、言わば『万能細胞』であり、
あらゆる業界のマテハンの基幹駆動源となります。
伊東電機はそれを『MDR式マテハン』と称して、
新時代の『搬送革命旋風』を巻き起こしていきたいと考えています。

MDRはマテハンの万能細胞

機能別のモジュールを自由自在に
繋ぎあわせ、市場ニーズに対応する
ためのラインを簡単に構築

パレット搬送コンベヤのストレート
ユニットとターンテーブルユニットを
組み合わせたパレット並び替え・保
管・入出庫自動棚

固定式パレットラックにMDR式マテ
ハンであるパレット搬送モジュール
を設置し、構成した水平流動ラック

パレット並び替え・ストレージなど…
安全かつ効率化を追求した、パレッ
ト専用自動搬送コンベヤ！

F-RAT-U225
フラット直角分岐装置
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モジュールプラットフォーム

機能別のモジュールを自由自在に繋ぎあわせることで、
複雑化する市場ニーズに対応するためのラインを劇的に簡単に構築できます。 
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書籍の物流センター

方面別仕分けを行う出荷ライン

方面別の仕分け作業を人力で行っていたが、
仕分けミスも多くまた作業効率が上がらず
改善を検討されていた。

納入先

導入場所

導入経緯

id-PAC導入レポート

01ポイント 既存設備の撤去～id-PAC設置～本稼働まで

02ポイント

03 作業環境の改善も、
作業者に優しいid-PAC

わずか3日間

軽薄短小システムで劇的に作業改善
作業ミスゼロを実現！

id-PACは搬送ロジック搭載のモジュールを継ぎ合わせるだけ、 
自動的に全体の制御ロジックが形成されます。
標準化された搬送ロジックのため、デバッグも不要で
本稼働までの工期を劇的に短縮し、お客様より大変喜ばれました。

id-PACの“軽薄短小”システムで、建屋増築する必要なく既存の
スペースを有効活用し運用に応じたライン構築ができました。 
更にコンパクトで且つ高性能な機能を備えており、
自動化による作業者の削減と作業ミスゼロを実現しました。

id-PACはラン・オン・デマンド搬送（右図）が行え、
搬送に必要な部分だけを駆動させることができ他方式コンベヤに比べ、
非常に静音なコンベヤです。
導入後、コンベヤ付近で作業する方々から、
耳鳴りすることなく快適な環境になったとの評価も頂きました。

搬送物

RUNRUN STOPSTOP

搬送に必要な場所のみ駆動 
※ラン・オン・デマンド搬送とは・・・・・
　パワーモーラ1本でフリーローラ数本を連動させた部分 (ゾーン )を、
　搬送物が来たときだけ駆動させ、通過した後は停止させる制御のことです。

ラン・オン・デマンド搬送ポイント

で仕分けを自動化
作業ミスゼロで劇的に改善！

メカトロ
ニクス

ネットワーク
制御MDR式マテハン

万能
細胞

群知能

画期的モジュール群

MDR式
ロボット

id PAC

寿命診断
MSM

MSD

MDRテクノロジー

生産・物流 大変革

時代をとらえ、未来をつくる
伊東電機のコア技術

Technology for tomorrow

■ 東京営業部

2018.09
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01 02 03 04

スペースを有効活用した多段式ライン ソーター（仕分け装置）への利用

About F-RAT F-RAT　分岐バリエーション

F-RAT　活用事例

● F-RATは、分岐用途に応じた搬送（分岐）が可能です。

F-RATは使い易さを追求した、
伊東電機 独自技術を駆使した直角分岐モジュールです。

さまざまな分岐搬送に対応し、ご使用頂いたお客様全てに
満足して頂ける製品です。

Features

F-RATは搬送物を上下動させない機構設計で、
搬送物に衝撃や振動を加えないフラットで
シンプルな直角分岐モジュールです。

安全対策
隙間5㎜以下構造

指などの
挟み込み防止

エアーコンプレッサ不要
オール電動

搬送物が来たときだけ
駆動する

ラン・オン・デマンド方式を
採用

前後コンベヤと組み合わせる
だけの簡単設計

専用コントローラで制御も
簡単

業界最低機高の
コンパクト設計で、

低床・多段コンベヤにも最適

エアーレス 省エネ 簡単設計 シンプル

NG品

OK品

計量器

● 計量器と組み合わせることで、
　 計量～仕分けのシステムラインが構築できます。

直進（ベルト）搬送時はベルト面が搬送物底面
まで上昇し、ベルトが駆動して搬送します。

直進／分岐方向の機構切替えは、
ローラ面が搬送物底面まで上昇し、
ベルト面と同レベルになります。
この時、ローラとベルトは停止して
います。

分岐（ローラ）搬送時はベルト面が
搬送物面から下降し、ローラ部が
駆動して搬送します。

製函機封函機

製函機

● 製函機、封函機との組み合わせにより、
　 梱包ラインのシステム化が図れます。

計量後のNG品仕分け 製函・封函機との組み合わせ

● 業界最低機構で、
    多段設計が可能

● エアーレスで、しかも
    簡単・コンパクト設計

● 搬送物を上下動させ
    ないやさしい搬送

● デリケートな搬送物
    にも対応

● ローラ搬送方式での
    高速仕分けが可能

● 品種別、出荷先別等、
    用途に応じた仕分け
    に対応

● 高さを必要とする
    搬送物も安定分岐

● 低床コンベヤが簡単
    に構築可能

割れ易い・搬送物に最適 段積みの空バケット等も難なく分岐

※上記の活用事例は、様々なタイプのF-RATをご紹介しております。

L字搬送（L/R） 仕分け/分岐搬送

【L（左）側固定分岐】 【R（右）側固定分岐】 【L（左）側分岐/直進】 【R（右）側分岐/直進】 【両側（L/R）分岐/直進】

L（左）側分岐、またはR（右）側分岐で固定した運用に最適です。 両側（L/R）分岐と直進搬送が行えます。
工程別・出荷先別などの仕分けが行えます。

L（左）側分岐と直進搬送、またはR（右）側分岐と直進搬送が行え
ます。 NG品の仕分け等で活躍します。

1 2

ローラ部 下降

搬送物 搬送物 搬送物

搬送面

通常搬送時 動作
ベルト部：上（ワーク面）　　  ローラ部：下

ローラ部 上昇 ベルト部 下降

ベルト搬送 ローラ搬送

切替時 動作
ベルト部：上　　  ローラ部：上

分岐搬送時 動作
ベルト部：下　　  ローラ部：上

STEP1  【直進】 STEP2 【切替え】 STEP3 【分岐】

■搬送面の高さが一定で 搬送物を持ち上げず、省エネ分岐を実現しました。



F-RAT Line up

SシリーズUシリーズ

F-RAT-U225

小物搬送など、あらゆる分岐に対応する
F-RATの集大成モデル

■ メンテナンス性、サイズバリエーションなど充実機能を集約
■ 機高125mmのコンパクト設計でラインのカスタマイズに貢献

対応モジュール

F-RAT-U225タイプは、id-PACで使用する仕分け用モジュールです。
id-PACをご検討頂く事により、従来の搬送ラインとは大きく異なる
画期的な搬送ラインシステム構築が行えます。

知能付きモジュールをブロックの様に繋ぎ合わせるだけで、
ライン設計・設置・変更がユーザー側で、劇的に簡単にできる
伊東電機のオリジナル技術です。

φ48.6（MDR）　φ38（フリーローラ）

125
17m/min, 60m/min
N…NPN入出力タイプ　P…PNP入出力タイプ

ローラ径

機構高さ（mm）
キャリアホイル/ローラ搬送速度
入力信号タイプ

サイズ（mm）

【外観寸法】　タイプ6050

【外観寸法】　タイプB

F-RAT-S300
あらゆる分岐に活躍するベストセラータイプ

■ 搬送物に優しい分岐搬送
■ 完全エアーレスでクリーン設計

φ50

170
17m/min, 60m/min, 90m/min
N…NPN入出力タイプ　P…PNP入出力タイプ

ローラ径

機構高さ（mm）
ベルト/ローラ搬送速度
入力信号タイプ

サイズ（mm）

A
B
C
D

W379×L758
W497×L758
W597×L758
W697×L758

id-PACとは

【外観寸法】　タイプA

F-RAT-S250
小物搬送に対応する Sシリーズ

■ S300ベースの小物搬送対応タイプ 
■ 搬送可能最小寸法　L250㎜×W250㎜

3

6040
6050
6060
6070
6080

W395×L595
W495×L595
W595×L595
W695×L595
W795×L595

F-RAT専用ロジック搭載3軸コントローラ HBR-605対応
（サイズ：6040、6050、9040、9050のみ） ※60m/minタイプのみ

F-RAT専用ロジック搭載3軸コントローラ HBR-605対応（60m/minタイプのみ）

F-RAT専用ロジック搭載3軸コントローラ HBR-605対応（60m/minタイプのみ）

W395×L895
W495×L895
W595×L895
W695×L895
W795×L895

9040
9050
9060
9070
9080

MAX
kg50 (mm)

個
搬送可能最小寸法

225 225×
時間

2250ハイ
パフォーマンス
モデル

MAX
kg50 (mm)

個
搬送可能最小寸法

300 300×
時間

2100エコノミー
モデル

MAX
kg50 (mm)

個
搬送可能最小寸法

250 250×
時間

2100カスタム
モデル

概略仕様

概略仕様

型　　式

F-RAT-U225-（速度）（入力タイプ）-（サイズ）-（V1 又は V2）

型　　式

F-RAT-S300-（速度）（入力タイプ）-（サイズ）-S1

φ50（MDR）　φ38（フリーローラ）

170
17m/min, 60m/min
N…NPN入出力タイプ　P…PNP入出力タイプ

ローラ径

機構高さ（mm）
ベルト/ローラ搬送速度
入力信号タイプ

サイズ（mm）
A
B

W445×L645
W545×L645

概略仕様

型　　式

F-RAT-S250-（速度）（入力タイプ）-（サイズ）-S1

（
取
付
面
）

L758
734（取付穴位置）13

10
0

40
0=
P1
00
×
496

10
4

96
10
0

37
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取
付
穴
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49
7

4-取付穴
六角穴付ボルト M8用
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6
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0
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取
付
面
）
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6

17
0

621（取付穴位置）
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13
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タイプ

用　途

型　式

製作可能サイズ（mm）

搬送物サイズ（mm）

搬送可能最大重量（kg）
（※目安）

ローラ径

V1 又は V2

コントローラ

処理能力
※記載の数値は、弊社搬送条件下に基づく目安値です。
　数値は搬送条件により異なります。

※F-RATに標準付属されるコントローラです。

HBR-605F 1台で、F-RAT-U225の制御が可能です。（オプション） HBR-605F 1台で、F-RAT-S300の制御が可能です。（オプション）

U225 S300 S250

・搬送可能最小寸法225㎜×225㎜まで対応し、メンテナンス性、制御性など
F-RATの集大成モデルです。
・id-PAC対応の分岐モジュールとなり、id-PACによる更なる機能が得られます。

【サイズ：6040、6050、9040、9050】
　　　　  ■CB-016□N6（ローラ／キャリアホイル搬送用） ×2台
　　　　 ■CBR-306F□（昇降用） ×1台
【サイズ：6060、6070、6080、9060、9070、9080】
　　　　  ■CB-016□6-CP2（キャリアホイル搬送用） ×2台
　　　　 ■CB-016□6（ローラ搬送用） ×1台
　　　　 ■CBR-306F□（昇降用） ×1台
　
　　　　（3軸コントローラ）
　　　　 ■HBR-605F□-D ×1台　※対応サイズ：6040、6050、9040、9050のみ　対応仕様：60m/minタイプのみ

・ベストセラータイプであり、量産性の優れた機種です。
・様々な分岐・仕分けに採用されています。

・S300ベースで、搬送可能最小寸法250㎜×250㎜対応へ
カスタムしたモデル。

F-RAT-U225-（速度）（入力タイプ）-（サイズ）-（V1 又は V2）

ローラMDR：Φ48.6　　フリーローラ：Φ38

V1 = サイズ  6040、6050、6070、6080、9040、9050、9070、9080

V2 = サイズ  6060、9060

Φ50 ローラMDR：Φ50　　フリーローラ：Φ38
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A

B

A
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W395×L595

W495×L595

W595×L595

W695×L595

W795×L595

W225×L225～W325×L500

W225×L225～W400×L500

W225×L225～W500×L500

W225×L225～W600×L500

W225×L225～W700×L500

W379×L758

W497×L758

W597×L758

W697×L758

W300×L300～W300×L650

W300×L300～W400×L650

W300×L300～W500×L650

W300×L300～W600×L650

W445×L645

W545×L645

W250×L250～W350～L550

W250×L250～W450～L550

W395×L895

W495×L895

W595×L895

W695×L895

W795×L895

W225×L225～W325×L800

W225×L225～W400×L800

W225×L225～W500×L800

W225×L225～W600×L800

W225×L225～W700×L800

F-RAT-S300-（速度）（入力タイプ）-（サイズ）-S1 F-RAT-S250-（速度）（入力タイプ）-（サイズ）-S1
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■CB-016□6（ローラ／ベルト搬送用） ×2台
■CBR-306F□（昇降用） ×1台

（3軸コントローラ）
■HBR-605F□-B ×1台　※対応仕様：60m/minタイプのみ

HBR-605F 1台で、F-RAT-S250の制御が可能です。（オプション）

（3軸コントローラ）
■HBR-605F□-B ×1台　※対応仕様：60m/minタイプのみ

■CB-016□6（ローラ／ベルト搬送用）  ×2台
■CBR-306F□（昇降用） ×1台
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※グラフ数値は当社計測による参考値で有り保証値ではありません。
※一斉搬送については、F-RAT前後C/Vを最適制御した場合の数値となります。
※搬送物のサイズ、材質、底面の状態、搬送速度により、搬送物の停止距離、及び処理能力は異なります。

※グラフ数値は当社計測による参考値であり保証値ではありません。
※一斉搬送については、F-RAT-S前後C/Vの制御に id LinX を使用したトータル制御の数値となります。
※搬送物のサイズ、材質、底面の状態、搬送速度により、搬送物の停止距離、及び処理能力は異なります。

2250 個/時間 ※分岐率：50% 2100 個/時間 ※分岐率：50%

F-RAT 仕様一覧

搬送速度

入力信号タイプ

17m/min　　60m/min　　（ローラ／キャリアホイル搬送速度）

N…NPN入出力タイプ　　P…PNP入出力タイプ N…NPN入出力タイプ　　P…PNP入出力タイプ N…NPN入出力タイプ　　P…PNP入出力タイプ

17m/min 　60m/min 　90m/min 　（ローラ／ベルト搬送速度） 17m/min　　60m/min 　（ローラ／ベルト搬送速度）

サイズサイズ

サイズサイズ

サイズサイズ

サイズ

サイズ

サイズ

サイズ
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F-RAT-U225 搬送速度 60m/min　サイズ 6050 タイプ
境界センサ使用
搬送物条件：段ボール　W350×L405mm　30kg
搬入 C/Vのゾーン毎に滞留している状態からの分岐条件による
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F-RAT-S 搬送速度 60m/min　サイズ B タイプ
搬送物条件：段ボール　W350×L405mm　30kg
搬入コンベヤのゾーン毎に滞留している状態から
の分岐条件による　


